
 

 

 

 

 

 

  خلاصه

در    با تجربه بالااز دانشگاه صنعتي شريف.  ك  مكاني  اح و مهندس مكانيك با تجربه و داراي دكتراي مهندسيرط

از راه    توانبخشي هاي مختلف، از جمله توانبخشي،  هاي نوآورانه براي بخشطراحي و توسعه محصولات و سيستم 

هاي قوي در مديريت  ها، جابجايي مواد و چاپ زيستي. داراي مهارتها، جرثقيل ، رباتبيرونيهاي  ، اسكلت دور

پروژه، حل مسئله و طراحي خلاقانه. به دنبال استفاده از تخصص و تجربه خود براي كمك به موفقيت يك سازمان  

  .پويا

  حصيلاتت

    دانشگاه صنعتي اميركبير  ١٣٨٣- ١٣٧٩در مهندسي مكانيك كارشناسي 

  دانشگاه صنعتي شريف   ١٣٨٥-١٣٨٣در مهندسي مكانيك كارشناسي ارشد 

  دانشگاه صنعتي شريف   ١٣٩٤- ١٣٨٨بيومكانيك  -مكانيك  در مهندسيدكتري  
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  علايق

 :مهندسي مكانيك

  هاجرثقيل 

 هاي جابجايي مواد سيستم 

  هاي پيچيده طراحي و توليد سيستم 

 :بيومكانيك

  توانبخشي  توانبخشي و تله 

 هاهاي خارجي و ربات اسكلت 

 بلاكچين و ارزهاي ديجيتال
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